JETIBOX è un terminale di comunicazione universale, che può essere utilizzato con qualsiasi
Prodotti JETI contrassegnati come compatibili JETIBOX (JBC). JETIBOX
I prodotti compatibili utilizzano un potente software per consentire una facile configurazione e lettura
dei dati utilizzando un semplice display guidato dal menu sul terminale JETIBOX.
Applicazione JETIBOX:
1. Misurazione delle ampiezze d'impulso delle uscite del canale ricevitore
2. Generatore di impulsi servo
3. Servo cycler
4. Misurazione delle velocità di trasferimento del servo
5. Comunicazione con i controller SPIN (vedere le istruzioni operative del controller SPIN)
6. Comunicazione con i controller dei sensori per BLDC
7. Comunicazione con i ricevitori JX REX
8.
Per l'applicazione n. 1 è necessario un ricevitore, un trasmettitore e una batteria del ricevitore (4,8-6 V). Spina
batterie nella presa GRIGIO, ricevitore alla presa BLU, entrambi sul lato destro della JETI BOX.
Per le applicazioni # 2, # 3 e # 4 sono necessarie le batterie del ricevitore (4,8-6 V) e un servo. Collegare
le batterie alla presa prima e il servo alla presa.
In caso di modifica dell'applicazione, è necessario scollegare la batteria di alimentazione dal JETI BOX
e attivarli di nuovo. Per scegliere l'applicazione richiesta utilizzare i pulsanti R e L.
Se non si dispone di batterie RX o di un altro tipo di sorgente di tensione (intervallo di 4,8-6 V), è possibile
fornire JETI BOX dal BEC del controller (non per SPIN OPTO). Collega il JR
connettore del controller nella presa (impulso (cavo arancione) nella posizione non contrassegnata).
Collegare le batterie di volo al controller e un interruttore sull'interruttore (se disponibile).
Comunicazione con SYSTEM Duplex
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Misurazione delle larghezze dell'impulso di uscita del canale del ricevitore
Tramite questa applicazione la larghezza dell'impulso di uscita di qualsiasi canale Rx arbitrario
l'output può essere misurato. Inoltre, la misurazione della tensione di alimentazione della batteria del ricevitore è
anche possibile. Collegare le batterie del ricevitore al ricevitore. Con l'aiuto del cavo di collegamento
come consegnato insieme alla presa JETI Box connect con un canale RX definito
produzione. Accendere il trasmettitore e il ricevitore. Il display mostra ora IMPULS
RILEVAMENTO e puoi leggere i valori della larghezza dell'impulso di uscita in ms e Rx
voltaggio batteria.
2. Generatore di impulsi di servizio
Questa applicazione JETI Box rende la generazione di impulsi di controllo servo e il
misura della tensione di alimentazione del servo possibile. Tramite i pulsanti puoi farlo
cambia l'intervallo da 1.024 ms a 2.047 ms in incrementi di thousendth o
centesimo di un ms. Questa funzione è ad esempio molto adatta per l'impostazione della posizione centrale di
un servo (1500 ms) senza ricevitore e trasmettitore. Collegare le batterie e il servo.
L'ampiezza dell'impulso può essere impostata mediante tutti e quattro i pulsanti:
Con il pulsante L l'impulso diventa più stretto in passi di 0,001 ms
Con il pulsante D l'impulso diventa più stretto in passi di 0,01 ms
Con il pulsante U l'impulso diventa più ampio in passi di 0,01 ms
Con il pulsante R l'impulso diventa più ampio in passi di 0,001 ms
3. Ciclo di servizio
In questa applicazione è possibile impostare il numero di cicli, il tiro di servo e il
velocità di ciclismo. Questo elemento serve per la verifica della longevità, della masterizzazione e dei test di funzionalità di
servi. Collegare le batterie e il servo e scegliere tramite i pulsanti L e R la funzione
CICLO DI SERVO.
Con i pulsanti U e D impostare il numero di cicli da 10 a 990 (impostazione in passi di dieci
cicli). La velocità può essere impostata da 1 a 99 mediante i pulsanti L e R. Una velocità di v = 1 significa che
ogni impulso successivo rispetto al precedente impulso cambierà di 0,001 ms fino a che voi
raggiungere la posizione limite. (v = 20 analogo significa una variazione di 0,020 ms). Il periodo di impulso è
20ms.
Tramite i pulsanti U e D è possibile impostare un valore che definisce il tiro del servo in μs,
passando da 100 a 500 μs dalla posizione centrale di 1,5 ms. Se l'impostazione è? = 500 μs il controllo
l'impulso per i servi cambierà da 1.000 ÷ 2.000 ms (cioè 1.500 ms ± 500 μs). Il valore dopo
la # indica il numero di cicli che rimangono ancora fino alla fine del test.
Al termine del test, il programma ritorna al SERVO CYCLe di avvio

4. Misurazione delle velocità di trasferimento del servo
Attraverso questo test possiamo scoprire quanto tempo il servo deve trasferire da uno
posizione definita all'altro. Le misurazioni possono essere effettuate senza carico o con il
servo direttamente installato nel modello in condizioni reali di leva.
La larghezza dell'impulso del primo asservimento di posizione limite

