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&+ 3G FLYBARLESS PARTS IDENTIFICATION AND CONNECTION ILLUSTRATION ALIGN ﬂ

PARTS IDENTIFICATION AND CONNECTION ILLUSTRATION

| Flybarless Sensor| | Flybarless Control Unit | [g@}\\ 'a"ssﬁgr‘?'a”bi? SIntI:I receiver
pe Status LED B AILERON 4 power hus
' — Setup Indicator ]EII'_rEgﬁTDHFEEEiIErUdLEI
B —cr—lipupoer  Output BEC.
NEC R I —| e
E E e —
Tl _:i:.!—— &ﬁ ELE
= - ] TR PIT
. Iservidel ciclico e del timone sono st bus di
——— Elevator Gain alimentazione indipendente per la
—— SET Buttan compatikiliti con il ricevitore a doppio bus
L Ajleron Gain  alimentazione o BEC doppia uscita(es:
servo Ciclico 7.4 Ve 5.2 V servo del timone)

LD

Step down Voltage

Regulator (optional)
L'impostazione di fabbrica predefinita per degli alettoni e elevatore il guadagno
& del 50% (il guadrante & rivolto alle ore 12). Se oscilazioni sinistra / destra o in
avanti/ indietro viene notata, ridurre il AIL guadagno o ELE 10 gradi alla volta,
Hybﬂrfﬁﬂg fine a quande loscilaziene scompare. Se elicottero scivela a sinistra / destra o
in awanti / indietro durante il volo stazionario, aumentare il il guadagno o AL o

6 « 3G FLYBARLESS SETUP INDICATORS

Flybarless system setup mode:

Modalits diretta che Riconoscimento del i

bypassa giroscopio per  tipo missaggio ki
S=tup MECCanico & collettive e punto finale correzione ELE
ounto newtro. ekevatore

Rudder gyro setup mode:
1520/760

Setup delay zerve
timone e tipelogia di
elicottero

Setup veloeitd serve Setup servo: Inversione servo

(1500 ;sand 760 ;s)  Digitale/Andlogico  timone




7 - 3G FLYBARLESS CONTROL UNIT AND SENSOR INSTALLATION .AlLN=IN ﬁ,
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IL sensore deve essere installato con la

freccia che punta in anteriore o
posteriore dell'elicottero, come
mostrato nel diagramma, a livella, e
lontano da fonti di vibrazione.

In caso di vibrazioni in eccesso sulla
struttura dall'elicottero influisce sui
sensori flybarless causando instabilita,
due tappetini possono essere utilizzati
per il sensore. Se il problema persiste,
occorre fare tentativi per eliminare la
sorgente delle vibrazioni, o ridurre
velocita rotore.

ANcauTion

Quando si collega il cablaggio tra centralina e
sensore, spingere il connettore fino in
fondo,e assicurarsi che la chiusura del
connettore impegna |'unita con un suono di
click. Il collegamento deve avere gioco
sufficiente per evitare vibrazioni che portino
ad una disconnessione.Una disconnessione
durante il volo si tradurra in una perdita di
controllo e crash del modello.

|Flybarlesscnntrplunit -
/& :

| Sensor mounting fnﬂ/
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8- USAGE AND SETUPINSTRUCTIONS ALIGN ﬁ

1. Collegare il ricevitore e servi alla centralina flybarless come da schema a pagina 6.
2. Devono essere utilizzati servi digitali sul ciclico per evitare danni ai servi.

Spec. Servi consigliata: velocita minima di 0,11 sec / 60, coppia 4.6kg.cmo superiore.
3. | tasti trim del trasmettitore devono essere centrati prima di entrare nel processo di installazione. é possibile
spostarli dopo che il setup é stata completato per trimmare | eli .
4. 3G Flybarless contiene due circuiti di alimentazione indipendenti per consentire I'utilizzo di diverse fonti di
tensione attraverso il ricevitore (ad esempio, 7.4V ai servi sul ciclico, 5V per il giroscopio e il servo del timone).Se
c'é solo una sorgente di alimentazione 7,4 V, un passo in avanti un regolatore di tensione é richiesto (disponibile
separatamente) per evitare che servo del timone si bruci.
ATTENZIONE Per evitare instabilita di tensione, non utilizzare un regolatore di tensione se I'alimentazione sorgente
é gia a 5V.Si prega di consultare i manuali dei servi e garantire la giusta tensione fornita ai servi.
5. Quando il sistema 3G flybarless viene installato per la prima volta settare pochi e semplici passi e test di volo,
necessario eseguire in modalita di impostazione flybarless. Queste operazioni devono essere eseguite solo durante
la configurazione iniziale e non ha bisogno di essere ripetuta per voli successivi. Basta accendere il sistema
normalmente, verificare le corrette operazioni dei servi, e volare. La procedura di configurazione iniziale deve
essere ripetuta dopo I'aggiornamento del software, la reimpostazione curva pitch, o subtrims aggiunti nel
trasmettitore.




FLYBARLESS SYSTEMINITIAL SETUP STEPS
1. Modalita diretta per

; __,ﬁ.—'l‘- -;E.‘.i‘i.
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la configurazione meccanica e punte neutro

Passo 1.1: Accedere settaggi DIR
Sipcregadimuﬂegpreﬂcam'diahmia:ime
del motore prima di eollegare 1a batteria per
evitare il funzionamento del motore mentre si
sta facendo | “impostazione. Collegare il cave di
alimentazione del motore dopo che
limpostazione & finita.

FPremere e tenere premute i pulsante SET mentre
=i accende 1l ricevitore. Rilasciare il pulsante
quande il LED 1-5 inisiane il cicle. I DIR LED
verde si accende indicando 1 giroscopio € stato
scavaleato per la confisurazione del punte nentre &
1leveragol meecanicl.

DIR settings

5 e
EsC BATT - |3ela spia state lampeggia in rosso indica
un errcre all interne dell impoestazione del

L DR, controllare le connessiom al sensore e
: riavviare il processo |

Step1.2 : Swashplate function check

Verificare corretto movimento del piatto per
1PIT.AlL. e ELE

[Acmor]

’;Iu caso di movimento erate del serve o nessun
Emm‘jmmtn, 51 prega di verificare il corrette
;cn]legan\-mtn tra connessione 3G flybarless e1

Adleron

E servi, cosi come la corretta configurasione del
| trasmettitore.

|

L

Fitch Aileran

| R |
i 1
EEIevaturi;

DIR settings
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o, L Fitch 0
e
E Passo 1.3 Setup meccanico

Aoutd.5om 5
§ I - Regolare punte neutro del serve la posizione
= ol e N - Horizontally di miscelasione base, e passo 0% delle pale
a ' Level srincipali.
: Acamia
B Fapim t”z Fmall? Prestare particolare attenzione a queste fas1
@ i configurazione. Non corretti punti nentri
;‘I influenzeri la stabiliti di vele, & peggic
=
& portare alla perdita di controllo.

______ —i Regolare subtrims sul
" trasmettitore in modo da avers
12 zquadretta a livelle

Passo 1.4 Setup Passo Collettive

Regolare l'altesza massima collettiva utilizzando 1a
funzione di miscelazione del piatto oscillante del
trasmettitore (passo oscillante AFR) Garmrma di
passo consigliato+/-12, pitch range massimo di

pilotaggio avanzato non deve superare T 14
I&mun oN

Mon regolare i singoli endpoint attraverse AT
V / AFR funzione utilizzare solo le regolazioni
di miscelazione piatto oscillante Qualora le
maodifiche apportate agli endpoint o subtrims sul
rasmettitore in futurs, l'installazione del sistermna)
fivbarless iniziale deve essere eseguita di nuovo.

..................................

Use the ariginal o 3flybar |
Usare il ealibro passo e 1a fivbar originale per
aiutare la regolazione del picch

500 Fitch Gauge

* g

Iy 0=
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PASSO 1.5: Setup Incidenza Ciclico
Configurazione massimo passo ciclico: in parallels con le
pale principali al corpo elicotters, spostare lo stick del
rasmettitore tutto a sinistra e regolare la percentuale di
AIL MIEING nelle impostazioni 3WASH fino al passo

\Wi‘? pltCh I'EﬂgE_dp"p nale nrincinala & T-8 oradi

LAY St SOCHAENA T Aats TS e
piloti avanzati non eccedere a 97

Ademuzmenti dei servi CCFLL i punti finali dovrebbero sssers fatti
attraverso la miscelarions SWASHPLATE d=l trasmettitors
{funzione AIL Swash AFR). Mon regolare omni individuale endpoint
dei servi attraverso 1z ATV / AFR funrions Qualora modifichs
apportate 2gli sndpoint o subtrims sul rasmettitors in fiuturo, 12
configurazione del sistemma flybarless iniziale deve essere effettuata di
oo

Example: cyclic pitch of 75
Futaba 12ZH with three D
AlLeron swashAFER : 55

Elevator swa
Fitch swash /

e

2. E.LIM Riconoscimento tipo di mixaggio dello swashplate e settaggio

Passo2.1: Accedere al setup ELIM

Pur mantenendo a livello il pratto oscillante e | incidenza a
zerc gradi, premere il pul=ante SET perregistrare il punto
neutrc e entrare in medaliti setup ELTM. I LED E LTM
51 lllumina dopeo aver spente il DIR

Acsirion

[a posizione stick del gas dove passo principale € di o°
deve essere mantenuta attraverso questo processo di
installazicne.

E.LIM settings
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Con tutt i canali fermi, spostare lo stick del trazmettitere in |
avanti,dopo in posizione centrale e successivamente indietro. Chiesto .
completa il processo riconoscimento del ipo di swashplate.

L'uniti di controlle determina il rapporto di miscelazione o CCPM
tradizicnali il movimente massime dell elevator e gli endpoints.

La posizione delle stick del gas deve
rimanere in posizicne centrale € con 1
incidenza delle pale a 0% per questo
processo di configurasicne

3. EREV setup di inversione risposta elevatore

Premere il tasto Set e entrare in modalita EREV. Questa modaliti di installazione impaosta 12
direzione del giroscopio elevatore

I Led EREV =i accenderi & 51 spengera il Led ELTM : i : X
1. Inclinare I'elicotters in avanti come mostrato

= ] nel  diagramma e controllare Swashplate &
corrette inclinando verso la parte posteriore.

e 2. Se il piateo sta inclinando nella diresione
1'":'5.:5". rq:-.‘ shagliata, muovere lo stick rasmettitore fino a
L . "I..‘.-F"!"IFE'F_ quando lo stato del LED cambia colore, & ri-
Mplme comedtion dredion 3y %3 verificare il senso di inclinazione del piatto ciclico

ag

Helicopter titting drection

11




+.ALIM setup endpoint alettoni:

Premere 1l pu] sante SET per entrare m moedalita da _

impostazione A LIM. I LED A LIMsi illumina e dopoil | A\CAUTION
Led EREV 51 spegne. Con tutti 1 canali ferrma, spostare lo

stick del trasmeattitore a destra, e di nuove n posizione

L3 posizione stick del gas in cuil incidenza & O
h 3 ) . ® deve ecceTe Mantenuti atraverss quests
centrale. Juesto completa l''mpeostazione endpoint degli processo di installasione.

alettoni. L'unita di controlle determina l'endpoint massime
degli alettorn.

[ Thrattle stick must be maintained|

5. AREV Setup inversione risposta Alettoni.

Premere il pulsante SET per entrare, modalita di impostazione &CAUTID M
AREV.
OREV A Led si accenderi e dopo il led ATIM =i spegne. 3G sisterna F]}'b:l:]ess deve nmanere

Inclinare l'elicotters a destra, come mostrato nel diagramma e
verificare se il movimento del piatto ciclico & corretto inclinandosi I'elicottero fincheé il piatto ciclico salta su
verso sinistra. Se il piatto sta inclinando nella direzione shagliata, i giﬁ Ieg AT, M S
muovere 1o stick fino a quando 1o stato del Led cambia colore, e ri- £ PN 3

verificare il movimento del piatio ciclico. completamente di imizializzazicne.
Premere il tasto SET di nuove. & la eentralina si riavviera con totd i

'EE!'IDD dIJI:IIltE ]‘:I.".-"-'iﬂ. Non S-IJDSE:IIE

<1 Helicopter tilting direction

Swashplde corredion diredtion

A.REV settings

Helicopter tilting direction =
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